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ponafn < quae leftori. in mﬂﬁmmmo&om feripto ac’ ratiocino-
rui flo detegendo ufilia effe ac operam fiublevare.pofle mi-
i vifa font. . - ‘. : . _."...

Corporis finitde extenfionis motus nen innotefcit, .nif

s

fingularum ipfius- Partiewlarim motu deterniisat: - Hzec
caull eft, cux principia morus corporum, it pusdiGuif-
'deratorum, ‘sbitrahendo ab corundem extenfione, P

A

fint frbiliends) ‘quam negotintlgEe et corpofum finitae
agnithdinis gvolvendi fufcipi“qhieat. = Explicataja &w ‘
it -

theoria de motu punétorum-a ¢k, Evie®o in Me

Jive motus foientige analytice expofitae Tomo L&l quods us
ablolutiffimum ‘A, 1736 Petropoliex: typographia Acade-
miae [cientiarum prodiit. Promiferat imul CLAR. AVCTOR,
operi huie _.ngcbmmnm fraftatum mm‘Ew..m...u. nbémEEmedmﬁB
& ptimo quidem rigidorum, pari methodo conicribenduzn.
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Ac lices hoc argnmeninm tam ardaum .mw.i.._mmr H....w., i X

W

traftatum maximis implicatam inveniffe difficy Engm fo- .

lici tainen fuccefTn tandem omnia vicit impedimenta c pror-
fas novam fere elaboravit fcientiam, cujus principia, qualia-
cunque licet antea fnerint cognita, ad tatam ab ipfo pro-

mota funt nniverfalitatem, ut nihil amplinin hac Mechanices
parte defiderandum reliquerit. Quin quod vix mMmm_wm_.—..
dum erat, abftrufiffima haec inventa mira expofuit evidentia
non tantum fed & perfpicuitate, ita ut Artis peritis non tan=

" e aditus ad myReria in hoc libro recondita pateat, fed &
idem opus iis erndiendis infervire queat, qui in analyfi wmﬁq.u
atis
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fatis exercitati Mechanices ftudio primam admovent manum,
In horum praecipue gratiain hic traftatus non tantum inftar
Tomi kL. Mechanices duobus jam tomis comprehenfze con-
feriptus eft; {ed fimul praemiffaeft a ceren. averore In-

troduftio, univerfae Mechanices fundamenta, prima nimirum

de motu pundtorum principia, methodo plane nova, priore

faciliori concinniori & evidentiori filtens evoluta. Integrum

itaque opus perluftrari poteft finenllo fubfidio principiorum
in prioribms de Mechapica libris expofitorum, quorum tamen

Ie&tio ideo non negligends, fed potius omnibus commendan-
-daeft, qui principiorim dé-motu punétorum generalium ap-
‘plicationem ad {olntiones problematum fpecialium fibi red-
dere"cupiunt familiarern, Sed.operae pretium effe arbitror,
"ut fugcinétius exponam, quae fit‘methodi in Introdudtione

“huic operi praemiffa ufurpatae a methodo priorum de Mecha-

nica librorum differentia, . .

. Effettus potentiarum, quibus mobile follicitatur, aiias
duobus principiis comprehendi folet, quorum altero defini-
tur, quantum celeritas mobilis immutetur. altero autem,
quantum ejus direftio infleGatur. Eandem methodum effe-

+&tus virium exprimendifecutuseft ceL. Averor inprioribus

libris de Mechanica, fieque omues gnaeftiones de motu pun-
&orum felici fuccefln dedit folutas. Qtando antem corpo-
rum finitorum motus perpenditur; binorum iftorum princi-
piorum adplicatio plurimis fubje@ta eft difficultatibus, atque
haec caufla fuit, cur loco binorum ifteram principiorom jam

a3 non
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nou nifi unico, aequatione de¢ =npds: M comprehenfo, uta~
tur in hoc de motu corpornm rigidorum traftatu, admiflo
fimul hoc attificio, vt motus fecundum datas direftiones re-
folvatur, ad easdemque diretiones refolutio virium follici-
tantium inftituator, ubi cognitio celeritatum Jateralinm 6 Eﬂ_
motus direftionem atque inflexionem in fe noEm_omrn
Methodus haec nitityr more in Geometria ufitato” _EEEE
linearum curvarum per birias vel ternas coordinatas mumﬁ.r
mendi. - Verum cuminGeometria etiam faepe lineay’ cutyze :
ad wsnmEE aliquod fixum referuntur nonfine egregio, calduli
compendio; éodem amomzm modomotus evolutio: omv__nmgm. .
idque nan folum, cum motus in éodem dbfolvitr EMEP ,m.w
etiam, fi Eo_uam extra plannm vagatur; . Hoe modo uti {o~
lent Aftronomi, dum ‘motus plinetarum refpeiu ali ..__._m
punéti per angulos cirea id defcriptos diftantiasque ab eodeny
definiunt, ubi m motus non fiat in moamﬁ plano, E_cmmn E:..r
am nodorum cum inélinatione orbitae ad certifn- EEEE
contemplantur. ~ Quare cum hoe m:om:m in mzos?.u Eunm
defiderari poffit, quod ea Emnromsm, qua nusc quidem no?
porum coeleftivm motus ad caleulum revocari Tolent, ibi
non fit expofita, ea in hoc opere accuratius explicata _,mmmu.;

tur. Quod denique adtinet ad modum, aequa_ones mo-

tum corporum definientes ad menfuras ablolutas revocandi,

hic quoque commodiore ufus eft cEL. AVCTOR, quam in

praecedentibus libris, ubi quidem celeritates per radicem qua-
dratam ex altitudinibus, per quas grave cadendo pares ac-
quireret
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nns.mumﬂ celeritates, ‘expri timebaptur, quo nimirum efficitur,
ut in formuia generali de = npd:Jf conftanti 5 valor § tribu-
endus fit. . Verim ex zltitndine celeritati debita ipfa celeri-
tas rion tam perfpicue cognofcitur, fed caleulo quodam opus
eft, ut ad menfuras folitas reducatnr. Deinde etiam tem-
m.onw ratio peculiaficalculo eget; quonova quaedam unitas

Y v ealculum introduci debet, nt tempus in minutis fecundis
. oroEnE.. p.uom fi vero; uti alias commodiffime fieri folet,

celeritates per, Mwn_usﬂ :bo.,Emmﬁo fecundo uniformiter per-
ciitfum, mﬁ tefipora in minuti fecundis, onEumsE? ea-
dem, mMmmﬁEmuS« quibng® ?wm,?o_. Eomnm&oum»ﬁma # de-
mEnn& EEEE\ ‘oftendunt,, h,. rnnn numerum # aequalem

mum_mo altitudini, ex qua mnmwﬁm rimo minuto fecundo libere

.mm_».EE-. @Eﬁm @mmﬁo u—onromo rmsm,mﬁﬂomm an--

rwmnm mﬁgﬁvuhﬁﬁﬁ. Averor; Hoe uléimo fnodo mulio

i

 faciliate & fimpliciore 1 in ?ﬁwmumwoum quomnou & in.toto

..A<

fequenté opere n.mngn . TV L

. Expofi jtishisce mﬁnnﬁ_m mmsm_.»rgm c.msmn CLAR. AV-
cToR ad motus corporum finitae, extenfionis confiderandos,
& mﬁmmﬁ ejusmodi corporam, qiorym firu@urd partinm-

queé nexus a-viribus follic itantibu#nion mutari poteft, quae

-rigidorum nomine’ wF&mW _&Enmznﬁcf quorum ftruétura

tot roboris non habet . aut vigiumh- follicitantinmh adtioni refi-
fiere valeat, Partesitaque-talismbdi corporis easdem per-
petuo durante motn a*fe invicem diftantias fervant, nec
corpus rigidum alinm métum recipere poteft, nifi quo haec

con-
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conditio falva manet: alias ad alie.n corporum n_a,muw eflet
seferendum, quorum motus hic non definitur.  Nihilo ta-
men minus ejusiodi corpus infinitorum motuum eft a_.%mum.
Inter omues hos motus is eft fimplici{limus, quo fingula .nE...
poris punéta fecundum direftiones inter fe parallelas _...uz_u:m.
celeritatibus quovis temporis momento promoventur, qul

motus progreffivus purys dici folet. Hic motus tanquam -

fimpliciffimus, cujus omnia corpora funt capacia, .w_..mem
erat confiderandus.  Servat corpus, | cui femel &_E.no&
mnotus eft impreffus, - enndem non tantum ob-inertiam, _.&
motus quogue progreffivus purus non turbatur, fi corporis
tali motu lati fingula elementa viribus, quae maflis eorum
fime w_n.omon.mon&mm , fecundun direfiones inter fe wﬁ..»zmﬁw:
follicitentur. Tum vero fi corpus fit rigidum affignari wonmp
uhica vis omnibus illis aequivalens, cujus &nmm.mo.wﬁ.. cen-
trum gravicatis feu inertine tranfit.”. - Unde viciffim, fi.cor-
pori rigido in centro inertiaeapplicata fuerit ¢Em§mw§ﬁ=m.
eaquafi per omnia corporis elementa Em:._m proportionaliter
diftributa confiderari poterit, atque ob aequivalentiam effe-
&us in motu turbando erunt aequales.  Haee funt, quae
Capite L. fufius demonfirantur. Ubi inprimis notari mere-
tur, quod per principia bic ftabilita, omnia, quae demotu
punétorum in prioribus de Mechanica libris funt tradita, pro
motu progreffivo corporum rigidormm valeant. Quae ita-
qué cum in fe pimis flerilia multis videri poflent, nune am-
pliffinurn ufvm habebunt, cum eo univerfim genus motuum

pro-
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ptogrellivorom fit referendum. Praeterea dum COrpora ri-
gida ejusmodi viribus follicitata moventur, egrum compa-
ges fatis firma efle oportet, ne in figura fua mutationem:
patiantur. ldeo, quantam vim compages corporis a viri-
bus {ollicitantibus fuftineat, fimul erat definiendu;,
Corporum rigidorum finitae magnitudinis perinde ac
corpufenlorum infinite parvorum motus duplici mwodo eft
traftandus, prout fuerit vel liber, vel ob externa impedi-
menta refirictus.  Neque vero hane inveftigationem ita fisfei-
pere licet, ut fepofitis omnibus motus ebftaculis omnia mo-
tus liberi genera, quorum corpora-rigida capacia funt, ad
caleuhim revocentur. ‘Corpus’ enim libere motum praeter
motum progrellivum puram infinitis modis motus gyratorios
recipere poteft, cujusmodi motus complicati ante evolvi
prorfus nequennt, quam miotus. gyrarorii .circa axes fixos
funt definiti: tum enim demum ad motus .mw-.ﬁomom circa
axes mobiles, acporro ad motus liberos in genere progredi
licet. Expedito itaque'motu progreffivo puro corpora rigi-
da extrinfecus ita reftriéta contemplatur pERILL. AveTOR,
Ut certum tantum motus genus recipere poffint, quod fit
dum ab aliqua cauffa externa duo corporis punéta fixa reti-
nentur. Hoc cafu1 corpus rigidum circa lineam reftam per
haec pundta transeuntem, cum ipfo firmiter connexam, mo-
tu gyratorio fertur, quare ipfa‘haec vefta axis gyrationis vo-
catur.  Sex Capitibus a 11do ad Vilmum hos motus gyra-
torios contemplatuseft CLAR. AvcTOR,  Stabilita notione

b &
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& menfura celeritatis angularis primo definivit motus. gyra-
torii a nullis viribus turbati continuationem, inveftigat vires,
non tantum -quas axis fuftinet, few quae‘adhiberi debent, ut
axis in fitn luo confervetur, fed & quas corporis compages
fuftinet, & quibus mutuus partium nexus refiftere debet.
Pofthaec cLAR. AvcTOR tranfit ad effetus virlum qnarum-
cunque in motu circa axem fixum generando.  Ac quidem
primo motus tanenm initinm contemplatur, qui corposi ri-
gido circa axem fixum mobili-a viribus giibuscunque im-
primitur, quo facilins folus virilum effeftus a motit jam in-
fito feparatus perfpiceretur, atque hine ad-equentes invefti-
gationes fubfidia peti queant, quando, dump corpus circa
quempiam axem gyracur, Vires n&:ur id circa alium axem
convertere conantes: tum ehim ex effefti momentiieo cir-
ca hune gxem prodvéio judicare licet e.._oBomo motus prae-
cedens turbetur..  Poftea quogue corpus rigidum i in‘motn
circa axem fixum confiderat & ferutatur - quomodo i vi-
ribus quibuscunque immutari debeat,”- Utraque inveftigatior
fimul conjunéta eft cum determinatione virium, quas ipfa
corporis compages, & praeterea earum praecipue, quas
axis fuftinet, quibus itaque fuftentari debet, ne de fitu fuo
decurbetur, Haeé ultima quaeftio de viribus, quas axis fi-
ftinet, adhuc minus fudiofe eft tra@tatn.  Quare cum ea
maximi fic momenti, hocque non folum ut inteiligator,
quantis viribus opus fit, ad axem in fitn fuo retinendum,
{ed praefertim tt in motu corporum rigidorum libero- diju-

dicari

& |
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dicari poffit, quibnsnam cafibus axis nullas plane vires f-
ftinet; CEL. AVETOR omnicura hoc argumentum fuculenter
& diftin@te evolntum dedit,, .

Univerfag hujus theorine de motu 8%9.:9 rigidortn
circa axem fixum fummam, quod ad varictionem hujus

motus a viribus produétam ..&n_:mn compledtitnr aequatio

2Vf s |
de = T i qua denotat # celeritatem angularem, /' mo-

mentum vis follicitantis, g altitudinem ex qua grave primo
minuto fecundo libere delabitur, Srrdl fammam ompium
wnomsmmcnsﬁq quae oriuntur, fi fingula corporis elementa
per quadrata diftantiarum ?»EE ab axe multiplicentur,
Formulahaec fimillina eft ¢, qua variatio motus pregreffi-

vi méEEE_.“ nimirum ifti u__mm a:mngomunmm de — umn .w

DsmEmmEom:E enim {ecundum hanc formulara eft incre-
mentum celeritatis motus progreflivi ut vis follicitans divifa
per maflam feu inertiam; ita in motu gyratorio eftincremen-
tum celeritatis angularis proportionale momento vis folljci-
tantis divifo per quantitatem frrd ¥, feu per fummam omu;-
um produftorum ex quovis elemento maflie in quadratum
diftantiae fuae ab axe gyrationis. Quare cum loco vis folli-
citantis pro motu gyratorio ejus momentum confiderari de-
beat, & quantitas frrd ] loco maffae fen inertine fpectanda,
ipla haec quanticas frrd M nowmine momenti incrtiae commode
infignitvr, ita ut incrementum celeritatis angularis propor-
tionale fiat momento vis follicitantis divilo per momentum

bz ineg-
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jfrize. Similitado utriusque formulae eo eft perfeftior,

quod utrinque per elementum temporis d¢ & duplam altitu-
dinem 2g Bmw%__nma dporteat, ut ipfum celeritatis incre-
mentum exprimatur. Ad motum igitur gyratorium defini-
endum prae omnibus nofle opertet momentum inertiae u.m_.mm.
¢&u axis gyrationis. Patet autem, cum pofitio axis gyratio-
nis refpeétu corporis in infinitum variari poffit, ejusdem ¢or-
poris infinita diverfa dari momenta inertiae, prout ad alium
atque alinm axem referatur, ut ideo wu._nm momenti inertiae
inveftigatio opus maxime laboriofuim effe vid&itur. Aftve.
10 CLAK, AVCTOR pecnliari utitur artificio, cujus.gpe fatis

concinna methodo pro quovis corpore & pro dato i mo%E :

axe momentum inertiae refpeéty illins axis Emmmwﬂ poreft.
Fufins haec omnia muvrdmugﬁ Cap. V. ubi. ifta maxime no-
tatu digna proprietas corporum %EE#EEH &5 in &n?
vis corpore tres axes, quorum refpeftu BwEgEE Em_._umn
fit vel maximum vel minimum,. hosque axes fefe invicem E
centro inertine ad angulos p.m.mou fecare, ita utquivis _..._mnc
duorum reliquorum fit perpendicularis,  Ob infignem hane
proprietatem  tres illos axes principsles voeat cLAR. Av-
CTOR, atque tum explicat modum, quomtodo ex momen-
tis irertiae refpectu trium axinm principalinm: absque pro-
lixo calenlo momentum inertiae ejusdem corporis Hmmum@..ﬁ
alius cujuscunque axis per ejus centrum inertiae tranfenntis,

hincque porro quoque refpectu aliorum omnium illi paralle~
lorum affignari pofli.  Hoceque modo inventio momenti

inertiae,
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inertiae, quae initio pro quiovis corpore quafi infinita videri
poilet, mirifice in compendium redigitur. Secundum hanc
methodum fequenti Cap. VI, cEL. Ave-or momenta inertise
pro praccipuis corporum & quidem homogeneorun {pecie-
bus evoluta dedit, ut fuoties ufus poftulat inde defum’ que-
ant, Praecipuus cafus, ad quem theoria de motu corporum
rigidorum circa axem fixum accommodari folet, eft motus
ofeillatorins corporum gravinm, quare omnia, quae hue
fpectant, problemata de centro ofeillationis in wmam:__m com-
pofitis Cap. VI refoluta funt, hisque tractatio de motu cir-
¢a axem fixum gyratorio mEE_..

* Reflat vero jam Praecipuum totins operis argumentem,
nrmonw feilicet de motu libero corporis rigidi a viribus qui-
buscunque follicitati, in qud enodanda Summus EvrLErVS
tanta praeflitit, quanta in ré tam ardua expectari vix pote-
rant, OﬁoEomoonnﬂ_:m motus aonwoz.m fuerit perturbatus,
is femper Pro quovi is temporis momento refolvi poteft in bi-
nos motus, quorum alter fit progreflivus, ex motu centri in-
ertiae dijudicandus, alter gyratorius circa quempiam axem
per centrum inertize duftum: effeftus vero virium momen-
taneus duabus hisce rebus continetur: primo variatione mo-
tus centri inertiae tam ratione celeritatis, quam ratione di-
redtionis: fecundo variatione motus gyratorii & quidem tam
ratione celeritatis angularis, quam ratione pofitionis ipfins
axis gyrationis. Ex his dijudicari quodammodo licet, ge-
ievalem problematis, de morulibero corporis rigidi a viri-

b3 bus
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bus quibuscunque follicicati amnﬁ.mn.smumc , lolntionem haud
exiguis premidifficultatibus. Ut itaque ledtor eo clariorem
omninm elementorum folutionem problematis ingtedientium
cognitionem confequatur, per gradusquafi a eafibus m._.m_hmmm..
bus ad generaliora, ab his demum ad univerfalem proble-
matis generaliffimo fenfu concepti folutionem adfeendit AV-
cron. Cafuis motus gyratoriiliberi fimplicifimusis eft, qui
Cap. VIIL evolvitur, quo nimirum corpus n#a.ww._n?mﬁo&
axem gyrari concipitur, quinullas ob motuny vires m._mu...
net. Vocantur axes corporis fberi, qui ifta proprietate
fune praediti. In quolibet corpore libero fres faltem dantur
axes gyrationis liberi, funtque ifti axesiidem cum illis axi-
bus wm_.._&mw:gm. quornm refpeéin momentum m.,nm:_mwm COor-
poris eft vel maximom vel minimum. Licet alias jam con-
fiderati fint a Mechanicae Secriptoribus ejusmodi axes
per centrum inertiae tranfeuntes, circa quos corpus libere
gytari poffit, fi nimirum momenta virium centrifugarum ex
snotu gyratorio natarum fele muino deftroant; valde tamen
dubito, an ante EviErvar, hane proprietatem corporum
univerfalem efle, quodin quolibet corpore trzs certe @n.wn._.ﬁ.
axes gyrationis liberi, quis dnquam invenerit, : PERILL.
DX. DESEGNER excipiam, qui eandem proprietatem Omni-
bus corporibus competentem demonftravit in Programmaté
fub titulo: Specimen Theoriae turbinum, Halae A. 1755.pro=
mulgate. Quemadmodum vero in quovis corpore rigido
centrum: juertiae eft punérum maxime memorabile, cujus

ratio

o
k172
i
-
A
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ratio per univerfam Mechanicam laciffime patet; jtu axes
principales, quifimul funt axes gyrationis liberi, in quovis
corpore non minus funt notatu digni, cum iis univerfa do-
{trina de motu corporum libero innitatur, Trivm momen-
torum inertiae corporis, quae fant maxima vel minima, duo
efle poffunt aequalia, quod aceidit in omnibus folidis torna-
tis homogeneis, quin fieri poteft, ut omnia fint aequalia, ve-
luti in fphaera. Simomenta inertine refpedtn duorum axi-
umn principalinm funt aequalia, refpedn reliquorum ompium
in plano eorundem axiura aequalium fitorum momenta jn~
ertiae funt aequalia.  Acin corpore cujus tria momenta in-
ertiae principalia funt aequalia, reliqua omnia aequantur.
Proui igitur duchus vel tribus axibus principalibus paribus
praedita fint corpora, vel tribus axibus principalibus dilpa-

“ribus gandeant; quoad cognitionem mechanicam maxime

notatu digna inter eadem intercedit differentia. Cum vero
quodvis cazpus tribus ad minimum axibug principalibus fen
liberis fit praeditum; omne corpus quoque ejusmodi motus
elt capax, vicujus circa talem axem liberum uniformiter
gyratur, & quidem vel circa axem qQuiefcentem, fi centrum
?on.ﬁp.m corporis quiefcat, vel circa axem motu fibi femper
parallelo uniformiter in diredtum progredientem, qui motus
tum suixtus eft ex progreffivo & fimplici gyratorio. Ac fi
praeterea corpus ab ejusimodi viribus follicitetur, quae vel

ipfi centro inertine fint applieatae, vel quarum diredtiones

cadmst in planum ad axem normale per centrum inertiae

di‘tum,




PRAEFATIO. .

duétum, iftae vires vel folum motum wnomamaéa vel fimul
gyratorinm turbabunt, ita tamer, utaxis ficnm fibi paralle.
lum perpetuo fervet. wmg:um vires emties axeos fitam {i-
mul turbabunt, atque bic eft cafus, quo principia Mechani-
cae huc ufque cognita haud erant ?ﬁnﬁ:g ad continuatio-
nem motus determinandom.  Jam itaque cLAR. AVCTOR.
Cap, IX. & X. problema de corporis rigidi a viribus quibtis-
cunque follicitati motu generatim mm_.,m:sﬁnnmo mmmnm&ﬁn..
ubi quidem primo Cap. IX. corpus rigidum in quiete confi-
derat, & dum a viribus quibuscunqua follicitatur, prifam
motus generationem inveftigare conatur: deinde vero Opm.
X. eum confiderat cafum omnium m_m._n__ruEE mso non.mzu
jam in motn Verfatur, ac circa axem per centrum inertise
tranfeuntem gyratur, qui vero a viribus _.o___egn.w:m con-
tinuo variatur. Ratiociniornm nexum, quibus cLaR. Av-
,CTor in evolverdis nisce msmmEoEgm ufus eft, brevibus
recenfebo,
Quotcunque fuerint vires corpus n_m_mE: &.oz_n:mﬂmm.
& quomodocunque fuerint applicatae, eae femper ad duas
revocar’ poflunt, quarnm aleera per _E.:E centruminertiae
corporis tranfeat,  Aft vero fi cognitus fuerit effeftus dusa-
rum viriom junétim agentium in notu generando, quarum
altera ipli centro inertiae et applicata, rlrerius etiam feor-
fim agentis effectus innotefeit,  Quodfi itaque quaeftio eft
de prima motus generatione mmnﬁE_mmumo quando corpus
rigidmm quielcens & liberum a viribus m_:_uﬁn::aum follici-

tatur,

-
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tatur, hae viresad binas revocentut, quarum alrera ipficen-
tra inertiae fit applicata, tumgue cum hujus effedtus fit de-
terminatu facillimus, totwm negotium eo redit, ut effeftus
ab unica quacunque vi productus definiatur, @zoz i minus
fucceflerit, cum ea vi, alia quaecunque centro inertige appli«
cata, combinetur, ac fi effeftus inde jun@im produtus affi-
guari poterit, totum negotinm erit-confeftum. His pofitis
primo inveftigatur,. quomodo duae hujusmeodi vires compa-
ratae om.omnvmsnn. ut ab iis corpori motus circa datim axem
per ejus centrum inertine tranfeuntem imprimatur; tum vero

exinde vicillim co pofitio axis; cirea quen corpus ri-

* gidum quiefcens prirausy wﬁmn incipit, refpectn trium axinim

principalivm corporis, una cum angulo ‘elementari primo
nmEma.nEc ?.c.wz to,fi & vi quacunque follicitetur, eique
fimul in centro inertiae vis aequalis- & contraria ?m:_.. appli
catz.  Effeftis quidem idem produceretur a viribus follici-
tantibus, étiamfi corpus in motu verfetur: verum ob hujus
motus admixtionens;difficilius cognofei poterit.  Si enim
corpus jam circa alium axem gyratur, ac nune incitatur,
nonfolum celeritas angulartis, fed etiam ipfe axis gyrationis
‘mutabitur, itaut nunc cirea &EB axem per centrum iner-
tise tranfeuntem gyrari incipiat. Quare jam in id incemben-
drinv-erat;"ut ifta axis gyrationis variatio & quidem momen-
tatiea a viribus produ&ta fornulis -analyticis expreffa quac-
ratur, wbi demum ex cognita mutatione elementari ad
ipfam motus determinationem per, calewlum integralem
¢ trans-
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tianfeundum erit.  Refolvenda ] Hm_nE. erat mﬁnmmuo : fi data
fit pofitio axis gyrationis corporis moti um@mm: trium axium
principalium corporis, isque a vitibus follicitantibus varie-
tur, ut corpus elaplo tempufeulo elententari cirea alium
axem gyretur, quomodo mmmEmsmm fit pofitio _E._umﬁaw va-
riati refpe€hu- axium principalium. Cogpitis 4m viribus,
quibus corpus dum circa quempiam axem gyratur, follici-
tacur, is axis, circa quem quiefcens gyrari inciperet defiiiri:
tumn vero variatio in axe mﬁmﬁoam ob motum faéta mxw_o.
rai poterit.  Verum nift cotpus primo circa dxem quem-
piam mn_as.mm.wa gyretur, praeter vires: mxﬁ.nu? mE_Em
no%ﬁu wo...nm ?ESSEH.. _Ewnn_wm ede vifesy: quae ex ipfo,

motn gyratoiio ejusque vi centrifaga nafciintue, Emﬁr
&in calentym introduci debent, - ideo iftae viresiex wmu mo-

"tu mu:.,»nono natae follicite erant inveftigandae wpn
gyrationis iton fit principalis, etiamfi nullag vires mMﬂ.Eﬁm..
cus urgerent, tamen axis uE.u:mmquum ‘confervari i
fet, quoniam'vires centrifugae ad axem defleften
&.En Inventis his viribus ex motu mﬁwno:o ipfo-ad
aE&»:;:E 5%, cutn his n.oEwEnmm < _Em mﬁmBa nE...
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celeritatis sums_»amu quam axis gyrationis pofitione refpe-
&n triufy axium principalium corporis ad quodvis temporis
momentum; nondum tamen liquet, quem ficum corpus re-
fpecta fpacii abfoluti teneat. Cum enim ifte fitus corporis
labente tempore continuo varietur, etiam haec quetio prio-
ribus adjungenda erat: Siad datum tempus cognitus fit fi-
tus corporis rigidi circa quempiam axem per ejus centrum
inertine tranfenntem gyrantis, atque tam axis gyrationis,
quam celeritas angularis utcnnque varietur, quomodo inve-
nienda fic mutatio momentanea in corporis fitu orta. Hoe
mmnEB problemate refoluto, univerfa theotia de motu corpo-
rum rigidorum abfoluia eft cenfenda, tumque quodvis pre-
‘blerna mechanicum, utcunque acéwromEE fit, aequationi-
bus ?ummﬂmﬁ&&:? ex ipfius conditionibus fecundum fa-
EEH principia dedudtis; calculi E...mm..»rm omm complete eric

rélolvendum, © -
waomnm fic: nrmonw mmbmn»r de modo fingulas motus
corperum :mioEE variationes aequationibusanalyticis ex-
primendi, CcEL. AvcTOR adgreditur applicationen: princi-
piorwivab iplo ftabilitorom ad eafus fpeciales in mundo ob-
vios, ita quidem, ut primo, a viribus externis follicitantibus
mv?.mrm:mo. corpora fibi relidta tantom contempletur, ac
conftitutis tribus corporum generibus, ex indole axium prin-
cipalium petitis, tribus quogue Capitibus X1, XI1. X111, mo-
tum:evolvat corporum rigidornm, primo ternis axibus prin-
cipalibus paribus, deinde duobus tantum paribus, ac deni-
c2 que
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que tertio ternis axibus principalibus difparibus praeditorum,
& a nullis viribus follicitatorum. ~ Statim ab fhitio hujus tra-
&ationis demonftrat cLAR. AveTor illady quod per uni-
verfam mechanicam maximi eft omenti, principium: quo-
r.+.docungque corpus rigidum moveatur, ejus motum quovis
momento compofitum fen mixtum concipi poffe ex mo-
tn progreflivo centri inertiae & ex gyratotio circa axem ali.
quem per ejus centrum inertine transenntem. - Remotis jam
viribus follicitartibus externis, determination MOtus corporum
primi generis nulla laborat difficultate, EE Qnam, nullom
axem gyrari queant, qui non axis uﬂnﬁm&a chwnmEnm
gaudeat, unde nulla2 omnino vires:ex ipfo- motu: mwapa.no
ad motum turbandwu ortum trahere: m.onﬁ.r
motus corporum fecundi moumnm continuitio; .
da calculum quidem requirit msommgomo noEE_nmnont“
nihilo tamen minus ejusmodi ¢orporum motus in: genere de-

terminare atque ad quosvis cafus accommoadare
AVCTOR, ita ut perledta & omnibus numeris mE.oEE fit
Inajus problematis folutio. Explicat fimul crax. AVCTOR,
quomode motus hujusmodi corporum reduci queat ad dupli-
cem gyratorium, unum nimiram circa axem mobfle (2. mo-
tu circa axem variabiient follicite diftingnendinn) qua; corpus
circaipfum axem principalem fingularem mmmnu_a_ne. gyra-
tur, dum feeundoiple hic axis circa polos extra corpusfixos
circumfertur pariter riots wniformi. Tertiae claffis corpo-
rum motus longe complicatior eft, ac aequationum differen-
- titlium
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tialium, variacionem momentaneam hujus motus definien-
tium, integratio maxima m....mEEH difficultate, Aequatio
differentialis celeritatis angularis variationem exprimens li-
cet ad feparationem variabilium reduci queat, pancifiimis
en cafibus exceptis, receptas exprefliones arcoum cir-
cuiarium vel logarithmorum refpuit, Huic gnidem inconn-
modo aliqua ratione medelam affert cex, avcror, loco
celeritatis mbmn_ubm introducendo alism variabilem, a-qua
celeritas angularis pendeat: nihilo tamen (ecius nova aequa-
tio differentialis indg orta ita eft comparata, utnon nifi per
arens feclionum conicarum ejus integratio expediri queat,
unde nec .ullum .commodum’ ad caleriom profequendum
redundat, necad datwm tempus celeritas angularis colligi
poteft. Quare cum formulae fitum axis gyraticnis refpedta
‘axinm ?.Eo_mmrﬁﬁ definientes a“celeritate angulari pende~
ant/, univerfalis problematis fohatio a fubfidiis analyticis ex-
H_mmwz nequit. Explicatis itaque cafibus quibvsdam fpecia-
libus perfedtam ?Eacama admittentibus, ut qrodammeode
aeftimare liceat, @&mm hic motus fit futurus, ad fubfidium
quoddam mechanicam confugit CEL. AVCTOR, motuni
{cilicet penduli per circulum; ac conceffa motus determina-
tione, quo corpus grave in peripheria circuli vel ofcillando
vel revolvendo movetur, ad guodvis tempus determinare
docet pofitionem axis gyrationis refpeétn axium principa-

liwm, Aft vero jam reftabat alterum problematis refolvendi
momentum, determinatio feilicet fitus axium principatiam
¢ 3 relpedtu




Emmﬁ&ﬁo

refpeftn @mﬁ&ﬂ&nﬂ. .Non minores in hoc negotio expe- -

diendo, ac ante; Gecurrunt &ms:_ﬂnmm _cum res gd ejusmo-
di mmmauﬁoamm differentiales reducatur, «quae non folum son

¢

integrari, fed ne ad feparabilitatem quidem variabilipm re-

vocari polle, ipfo EVLER0 abinitiovifafant, unde hujus. pro:
blematis folutionemi in m #761. ad finem perducere non HEE.E.

m W

Pofteavero artificia invenit ingeniofi EEP quorum ope ha-

rum; é»ﬂouﬁ integracio abfolvi poterat;. edque in: Sy
ento: mbm »&mmo e} _F.m_ﬁ _mmnunﬁ» .

m.mozmg n:nvE:B, rn.Em ﬂérnmno ob, 3_5
rationis variationem m&:._n maxiniis nmsmv

rc:ucsnmr Emnm&mnE.. Ou_amzm m:o mmamnn EH_U_E_E
no:EEm:% msn H.EE.. 3_ oninia munm momenta Em:um

EBE:Q

- g wmaﬁrn__.ﬂgmmmuan. quAre:
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mentanea non tantum in axe gyrationis & celeritate angulari
‘produéta, fed & in fitm:turbinis refpediu fpatii abfoluti orta, ge-
neralis folutio problematis de motn & fitu turbinis ad quodvis
tempus affignando tentatur, ubi vero iterum adeo cornpli-
catae prodeunt aequationes differentiales, ut earuny integra-
tio ﬂmo u_mm?..&nm nec per _omﬁ_nrﬁov vel arcus nﬁns_mnmm

E.."mm ‘CEL. AVCTOR, fi in nﬁvﬁn non oEEm momenta inter

tingit, fed potius _w_wE theoriam § mmuﬂ.»_mm: de motn corpo-
runi rigidorum a vitibus quibiiscungue folliéitatoram denuo
traftandany'fufeipit, & quidem methodo prorfus nova, prio~
re'longe perfeltiore & ad ufum magis accommodata. Me-
thodum Cap. IX. & X ‘expofitam nimis effe operofam com-
pertiis eft ¢EL, AveTOR, i inde effeins viriam guarum-
cunque fit definiendus, dum primo axis, circa quen1 vires

corpus, mmEm_.omnmn ocqu#m_..m inciperent, definiri, tum

veeohingvariatio axis, circa quem corpus aétu gyratur, &

ammmz as angularis mmnmna_umz oporteat.  Negari quoque
on-poteft, nec ipfe cLar. averor diffitetnr, methodum,
qua Cap. X. momentaneae axis mutationes &EE:E_. ea
non gaudere evidentia, ut ab omnibus dubiis fat expedite’
liberari queat, quam ?.zm periti coritra eandem movere pof-
fent, His adeo praegnantibus rationibus comumotus inge~
nivfiffimus Averoxr idem problema in Cap. XV. quod in in-
tegro opere eft maxiute notatn dignum, de novo pertradtare
voluit,
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voluit, ita ut ex haftenus allatis nihil in fubfidium vocaverit,
fed non nif mEEm Emowmu_omm w:.an_m.em =Esﬁ mﬁo éffecit,
i1t ommia hie evadant maxime’ p .m,mB
hoc faciliori modo uti potuillet cLAR, bdoaoﬁ momzm non
leves difficultates E?mmnon qmmmao_._m occurrentes-evita-
viffet:. veram in argumento adhuc tam parum traétato haud
Bnoamm_EE E.»r anwomﬁn cwmnomont ? mz.c_ﬁ E

ac mﬁmmﬁ m_»uo uoan E&E&Eﬂ 23 v
bus 8:8?.«. EoEm ?

omuia continentur, quae Ca IX &X. per multis amba-
mmm Ewmso _m.ucnm erant mqo_snm. m&:.m duim. corpus. qui-

matis m.o_snonm @o: mEn.

fione, quae de variatione momentanies motis muﬂzon_
dum corpus EEFm 55_:5 ﬁo_wn_SEB cirea axetn non prifis

cipalem gyratur, per nimis intricata _.maceEn tandem in-

venta

Um_nmo m:mE _= _a. ima
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venca erant.  Quae autem fupra vix attingi poterant, cum
corpus infuper a viribus quibuscungue. follicitatur, hic pari
facilitate eodemque labore feliciter _expedinntur, ita ut hae
nova methodo a primis motus principiis derivata univerfam
theoriam motus corporum rigidorum perfeéte condidiffe cen-
fendus fit ¢Ex. AveTOR.  Accedit, quod ipfa haec nova &
univerialis hujus problematis folutio formularum, quae fu~
periori methodo gnodammodo ¢ ibia, faltem non prorfus evi-
denti, nitehantur, - veritatént,,

omnes iftaeformulae jam ex =E<bn_.»r folutione. 83:&8-

mEBE» confirmet, cum
il

rum:3nftar nullo negotio %nﬁ: it, : Gumdenique haec

praecepta pro motu cogporum nm_moEE determinando la-
tiffime _uwnmmum...w ea non ad motum liberum folum aditridta
funt, . ﬁnoﬁomonsaasm enif, corporpm: rigidorum. motus
cofapefcitur, five fuper plano maoawﬁ five juxta alia cor-

poraincedere cogantur, five quodpiany eorum punum fi-

1y retigeatur, quaeftio m.Emﬁn ad tradita praecepta reduci

o potelt.

Ad utrivsque igitr generis motus, tam liberos, quam
ifos in fequentibus Capitibusab AvcToxe noftro fadta

..%n wwrnnco. Graviflima ejus generis quaeftio, qua cor-

pusmotulibero, tam progreffive, quam gyratorio, circa axem
bilem latum aviribus-externis follicitatur, circa motum
yertiginis corpornm. coeleftinm verfatur. Eam ob cauffam
wo -argumentum in Cap, XVI. generatim ita pertratatur,

ut in Aftronomiam inde haud contemnenda increrenta re-
Q dundent;
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dundent; cum motus lunse bwunnoﬁum praeceffio aequine-
&iorum, & nutatid axeos terraé principalia. fint hnjus Capi-
s objedta. - Excipit hane Emwvouoﬁ enior N@ranno
motus turbinum fuper Emro 10riZoDt
cum fopra tantum ejusmodi turbines fint T
bus omniz momenta inertige inter fe ?sn nm@

conditio nimium erat EEEB Eﬁn .
nere mxw_oﬁsﬁ pofitis _ :
principalibus inter fe mmmﬁrg wae-conditio: cum indole
turbinum neceffario conj Smmﬂﬂ.. S ticho 4 cop=
pus ¢ufpide fuper plano: ronnonﬁm in
fit quaf | bafis ipfius nma.mumw hing dds
ducitur “CEL. AVCTOR, quae bafi

Enom»ar Z.E:mm _EnmE wn_vnmﬁ

bus szEo& anvmmq quibus nowwsm in ?mﬂmn_m a 35 _
incedit,

dein perfuafus fum, L.
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incedit, - frictio eft infeparabilis.  Quare ut tradatic de ejus-
modi motibus eo majorem in praxi habere poffit ufum, ulti-
mo loco peculiaris traltafus de motw corporum rigidorum
a m:?onm w@ﬂﬁw&o »mnmuu_m mm Explicata itaque frictio-
ni§ Aatura in genere, & modo mn?oumE in calewlum intro-
mnomn& géneratim evoluto, perpendet CEL. AVCTOR mo-
tus gravium progreflivos w??omw. impeditos, motus gyra-
ﬁ_n__om corporum mnﬁEE EE» 865 fixum a fri¢tione retar~
_ wmnm&anﬁp ab axiculis

Iricis fifpenfo Sm,m.ﬁmﬁm» turbinum in cufpi-
.%B ._n,m:muan ._.mwmn plano horizontali, fricionis habitara-

E.Em. ac nmnﬁam,ﬁw conE centrum BmEmm in ipfo-

ménto wnum?nonﬁ loco wnwmn__ﬁmnmn effc. e:"u.s Um eo qui-

: . 83; etiam absque hac praliminari re-
» abEvrERD hiatl _wamﬁmm expectafle inveftigatio-
5, Nihilo gEmu.Wn_sm.r»nm incongruum mihi vifum eft, de
iis faltem in anteceffum aliquid in medium proferre, quae in
ron__owm_.,n ﬁ-,m.nﬁ?m noya funt, vel nova faltem methodo ex-
pofita, & guibus feientia’ fechanica maxifmi ponderis aug-
meita adfecita eft cenfenda. Mechanicam corporum rigi-

dorim ad-tantum perfefionis gradum in hoe tratatu perdu-

c’

‘xit Nl averor,utplura expedtarinon poffint, nec debeant,

@.:cﬁ urique enim problema de motu corporis rigidi defi-
siiendo fuerit complicatun, fecundum principia ftabilita fem-
d 2 per

-
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per erni poffunt dequationes fundamentales, moius variatio-
nes mHmEEanu definientes. Quodfiitaqueaccidat, ut aequa-
tiones differentiales, ex conditionibus problematis %m:.mmm
integrari nequeant; tum non Mechanicaé, fed potivs Al
lyfeos defectui tribuenduin eft, quod plena problematis'fo-
lutio darinequeat. Una cum EvLERO noftro MagousGal-
liae Geometra, 1LL. D’ALEMBERT, in enodandum generale
de motu corporum rigidorum problema parem operam con-
tulit, Inpraeftantiflimo d praccefione acquinoiorum E#nutz-
tione axtos terrae trafatn, A. 1749. Parifiis gallico idiomiate

-edito, expofita leguntur oraniz, quae ad problerfatis noftri -

folutionem generalem inveniendam condncere poffunt m.nE.

cipia. Ae EvLERvanofter mo?—ua: ejusdemde praeceffio-

ne aequinoftisrum & nutatione axeos terrae problematis fo-

Jutionem fuc more evolutam dederatTn E&nﬂmﬁn&g.

Regiae Berolinenfis Tom. V. pro A. 1749 mEHcEEPH...m_
prodiit, in Torno V1. fequeiite PERILLUS'CRI D'ALEMBERT
cedit gloriam debitam, qui ardvam hanc de mmmﬁno?%...ﬁn
praeceflione & axeos terrae nutatione quaeftionem primus
dedit refolutam.  Poftea vero EvLERvs nofter problematis
de motu corporum rigidorum generaliffime concepti refolu-
tionem inveltigavit in Hiftoriae Academiae Berolinesifis
Tomo VI ad A.1750. edito demum A. 1752. Sed methodus,
qua tunc temporis ufus eft CEL. AVeTOR, ad mulo majo-
rem ab ipfo perdudta eft perfectionemy, poft infignem de tri-
bus axibus corporum principalibus proprietatemaSeanzro

dete-

s Ana- -

o

x
-

-
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deteftam, ab ipfo verc Anétore noftro ad #fbs mechanicos fe-
liciffino fuecelfu ulterivs applicatam.  Quod in applicatione
ad problema de motu vertiginis terrae jam inveftigaverar, id
in Opulculis gmﬂrmn:mﬂnﬁwmmﬁwm A, 1761.gall. id, editis de-
nuo in generaliffimo fenfu conceptum problema enodavit Cel.
D’ALEMBERT, & quidem in prioris Tomi Commentatione fe-
cunda; de motu corporis cujuscungue figurae a viribus quibus-
cungue follicitati. Hanc commentationem cer. D’ALEM-
BERT Auftori noftro, cum in m.wmwon»umo hoc opere accupa-
tusellet, cognitamnon fuiffe, ideo pro certo evincere poffom,
quia opus EVLERX noftri jam A, 1760. confummatum & a
CEL. AVCTORE initio A. 1761, ad me cranfmiffum erat, pronti
de eo teftatur fchedula jan A. 1761, impreffa, qua inftitutum
Dhni. Roefe de excndendo hoe opere indicebatur. 1pfa etiam
Eﬁw&ﬁ. qus cEL. PALEMBERT uftis off "adeo differt ab
EVLERTANA, utneminima fafpicio oriri queat, unum Audto-
rem aiterius opus in fubfidium vecaffe. Sic iterum Germania
denovae [cientiae inventore certare poteft c.um Gallia, prouti
alias mm Calculi differentialis inventore cum Anglia certavit,
Quivis horum primae magnitudinis Geometraram peculiari
uftis eft methodo ac propriis inveniendi artificlis, quae vero
methodus alteri palinam praeripiat, quacitio eft, quam fubli-
mioram hujusmodi wn_mnn_.ﬁ:uu maxime peritis decidendam
relinguo. _

Si intereft reipublicae litterariae, ut pofteris conferventur
feripta Auftorum, qui, novis Artibus condendis aut infigniter
d s am-
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amplificandis feientiis, ?.oﬁmnﬁa_ adfecuti funt gloriam;
opem fine landem meretor Hiuftr. Acad. Gryph. bibliopola
& typograph.’a. F. R6SE, quod operam & impenfas excuden-
do huiic praebere veluit operi, prae multis immortalitate dig-
no. Verendum eft, ne pofteriincurism noftri feculi indignen-
tur, cum &alia feriptis mandaverit dotrinae fiiae monumen-
ta Summus nofter EvLERVS, ob fumtuum ad ea typis map-
danda neceffariorum defefum haétenus inedita, inter quae
eminet de calculointegrali opus abfolutifimum. Non poffur
non exferibere Kie rerba, quibus rei hujus mentionem fecerunt
.Psmc_.mm diarii rnm_.. Gryphisw. A, 1763.p.08. Wirwifen, dofs
Heyrs Eulers Integralvechnung zues Druck bereit lisget, und sy auf i
Verlsger wortet. Wenn unfre Nockiommes wifl-n konwten, dafs bey ans jithrs
lich sive foithe Mpnge feliluhier Schrifitn gedrackt fnd verkaufs werden king-
te, fo wiirde es ihuen keinz groffe Iee vos der Aufklirung S%‘a.N«nR und
der Q&a..h&n-am. welche den WWiffenfehaften wiederfihret, mathen, wein .mq
lefen, dafs ein Werk, das fiir die W elt und alle Zeiten gefehyichen iff, axs Man-
el eines Verlgers sngedruckt lieget '

Caetervm, ut emendate prodiret opus, omni qua potui
providi diligentia. Quae interim oculorum aciem fugerunt,
vel operariorum culpa admiila funt menda, ad calcei libii,
ea faltem, quae fenfum turbare pollunt, funt adnotats; quae
igitur B. L. operis lectionem E%omns.dm to'lat, officiofiime
rogo. Serib. Biitzovii menfe Martio MDCCLXYV.
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