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Coroll. 1.

161. Si igitar corporis, quod circa axem fixum
mobile exiftit , vis gyratoria orta a quibuscunque potentiis
ipfi applicatis determinari debeat, ptimo fingulae corporis
particulae per quadrata diftantiarum  fiarum  ab axe illo.

)

fixo funt multiplicandae et in vnam fummam coniiciendae.

Coroll. 2.
162. Inuenta vero hac fimma omnium producto-

rum ex fingulis particulis in quadrata diftantiarim fuarem
ab axe fixo, quaeri debent momenta potentiarum refpe..
Gu iftins axis, quarnm aggregatum per illam fammam’

divifim exhibebit vim gyratoriam circa axem.

Coroll. 3.

163. Cognita aiitern vi gyratoria , fi ea per elemen-
tum temporis multiplicetur , productum dabit elemientum
celeritatis gyratoriae hoc tempufculo genitum ; vnde totus
motus gyratorius eodem modo determinari poterit quo
motus corporis a potentia follicitati 1n directum. |

Scholion.

164. Intelligitur ex demonttratione regulam datam
pro inuenienda ¥i gyratoria acque locum habere , fiue
axis per centrum  grauitatis corporis tranfeat fite” fecus.
Interim tamen ob fupra allatas caufas alivs axis per ?&f
immobilis effle non poteft , nifi qui per centrum grauitatis
tranfit.  Inferuiet igitur hsec regula quoque, fi corpus

fuerit mobile circa axem non quidem per centrum graui~
‘ Is | tatis
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tatis tranfeuntem , verum qui ab aliena vi fixus teneatur;

| Definitio.

“165. Momentum inertiae corporis refpeftun  axi
cuiusdam fixi VOCO aggregatumi omaium COIpOis particu:
larum per {uarum refpeCtive ab hoc axe diftantiarum qua:

drata multiplicatarum. ‘

Coroll. 1.

166. Si ergo corpori circa fixum quempiam axey
mobili potentiae fuerint applicatae , vis gyratoria exprime
tyr aggregato momentorum potentiarum  refpectu ~ hwiuis
axis , diuifo per momentum inertise ipfius corporis refs

pectu ejusdem axis.

Coroll. 2.

16+. Cum infiniti effe poffint axes, circa quos COLy.

us datum moueri poteft , infinita etiam quodlibet COx=,
pus habebit momenta. Hancobrem fi de momento COL~
poris fermo eft, fimul definiri debet axis , cuius refpecis
momentum  inertiae accipitur prout in definitione eft des
claratum. ‘ IR

Scholion .1.

16%. Hanc momenti inertiae vocem breujtatis. g3

fa introducere vifum eft, quo tam amplae defcriptiong
quae facpiffime occurrerent, enitentur. Quemadmodmjn_“ﬁ
in motu rotatorio momentum potentiae vocatur pot
od effe@um iam applicata, ita etiam commode in
poribus gyrantibus aggregatum omnium illorum prode
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fum momentum inertiae corporis appellatur, cum vicem
maffae fen inertize ad effeGum applicatae fuftineat.

Scholion 2.

169. Quo de huiusmodi corporum momentis inet-
tize clariorem notitiam acquiramus , luuabit corporam quo-
qumdam momenta inueftigaffe , quae etiam in fequenti-
bus vium habere poterunt. AxXes autem tantum confide-
rabo per centrum grauitatis tranfeuntes , et eomun refpe-
&u momenta determinabo ; cum infra fim oftenfurus, quo-
modo ex datis momentis.inertiae refpetu axium  percen-
trom gravitatis tran{euntium momenta refpedtu aliorum quo-
rumque axium inueniri queant.

Exemplum 1.

170. Sit prifina triangulare rectum ABCabc exTab. XL
materia conftans vniformi , cuius maffa fit =M. Tran- "8 *
feat per eius centrum grauitatis axis verticalis G g, qui
fimul per fingularum fectionum transverfilium centra gra-
vitatis tranfibit, erit momentum inertiae huius prifiatis ref-

. - __ M(AB?4-AGC2+4BC)
pe¢tu huius axis — - :

Exemplum 2.

191, Sit prifina quadmngulare rectum feu parallele T2b- X
pipedum ABCD 2bc¢d, cuius baess ABCD et 2b¢cd & &
fint parallelogramma , ex materia vniformi conftans et
maffam habens =—=M. Du&us fit per cius centrum gra-
vitatis axis Gg, per vtriusque bafis centra grauitatis G
et g tranfiens, erit momentum inertiag huius parallelepipe-




di refpectu huius axis = —

Tab, X.
fig. 1.

Tab, Xl
flg. 2.
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M AB’ BCz . s e e
(B +BCT)  Sine ergo baf

-5

fint recangulae {ie obliquangulae , ‘momentum - inertid
pari modo ex folis lateribus et maffa determinatur. =

Exemplum 3. |

192. Sit corpus. cylindrus reGus ABCD abéd

cuius baes ABCD et abed fint circili, eX ‘?ma%féi?iﬁ_;_
yniformi conflans ciusque maffa = M. - Traiiciatur ‘ifte
cylindrus axe G, g, bafium centra jungente, etit momeq
um inertiae huius cylindri refpedtu axis Gg—= y——f—q ?
M- AB? At

. : )
: TR £ 4 3

i

N Coroll. .
St ex praecedéntibus prismatibus et cylind is:
et coni redi earumdem bafium et al-
titudinum , erunt eorum momenta inertiae refpectu eorun-
dem axium quinquies minora , . quam momenta prismay .
tum et cylindrorum. Maffae enim fiunt priorum trienges;
alterique fackores ad priores rationem 3 : 5. tenent. . -

[
R

173.
fecentur pyramides

Exemplum. 4.
174. Si autem in eodem cylindro
grauitatis O ducatur -axis transuerfis PQ normalis ad pri--
orem axem Gjg, erit cylindri momentum inertiae refpe
Gu huius axis PQ = M (%§'—+4%)- I

Exemplum 5. - |
175. Si globi ex materia vniformi conftantis , ;

mafa et M. momentum inertiae requiratur refpett
ametri AB, perinde enim eft quaccunque diarnetes -

.. ) :l .’-:-ff
per centrum;
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: . MAB?
piatur, reperietus hoc momentum = 3 M. AG® fen — -

10
Produci fcilicet ex maffa in quadratum diametri pars de-
cima dot globi momentum inertiae refpectu cuiusque axis
per centrum  tranfeuntis. |

Exemplum 6.

1=6. Si corpus fuerit {phaeroides ellipticum , geni- 1qb X,
tum ex rotatione ellipfis ACBD circa axem AB, ex fiz 3
materia voiformi conftans , eiusque maffa — M. ent eis
momentum inertine refpedu axis AB, qui fimul eft axis

. s M. CD? . . .
{phaerodis = =;,—. Momentum Vero inertiae eiusdem

{phaeroidis refpedu axis CD ad priorem axis normalis
erit — WAPHLD ) Eft vero {phaerse diametri AB foli
ditas ad foliditatem huius fphacroidis v¢ AB* ad- CL”

~ Scholion 3.

149%. Modum, quo horum coiporum momenta inertiae
funt inuenta , fuperflium vifum eft hic apponere , cum mera
confter analyfi , atque ab aliis, qui calculum centri ofcil-
Jationis tradiderunt . iam fads fit expofitus. Quo autem,
fi corpora fierint muagis compofita €t irregularia , vel fi
momenta refpectu aliorum axium , qui per centrum gra-
vitatis non tranfeunt , requirantur , totum negoivm fine ma-
xime taediofo calculo abfoluit queat , fequens lemma adiunxi.

- | LLEMMA.

198. Dato momento inertiae cuiusque corporis refpeltu Tag- X
axis AB per corporis centrum grauitatis Grameuntis, mucnire 2 *
eiusdem corporis momentum inevtiae vejpelin alius - CUiusUis
axis CD priori axi AB parallel].
K | Solutio
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Solutio.

St maffa corporis — M et momentum inertiag, eif
refpedtn axis AB=S. Ducatur ref HG paraliélo;
.xes normaliter fecans, quor habeatur diftantia. axjy y
GH, feu diftantia. centri grauitatis corporis, ab: axé C
cuius. refpedtu. momentum inertiae quaeritur.. Confide;
corporis.  quaecunque: moleculz: 7, ex eaque: jm pla
ABDC in quo fiti fantaxes, perpendiculum: m Q' dem
tatur. Agatar QRS parallela: ipft GH , itemque mRiet
mS, quae in axes erunt normales. Quacfito ergo: fa
fet fi fumma omnitm . mS* definiatur ; quany |
fir. mS* indicemus. Momentumr vero huius corporis 1€
fredu axis AB: eft — fm. mR*, quod cumr detur, et
Jom. mRr=1S 5 at fm few fumma omniufT corporis mo-
lecularam: aequatur maffae toti M, Cum jam: fit MS'=
mR*—i-SR*+2 SR. RQ etit fm:. mST= fm.. mR*—}- fm.
SR*—+2 fm. SR.RQ — [m.. mR7—-SR™. fmr——2SR fur.
RQ.ob SR = GH: ideoque conftans. Quiz autern: AB pef
corporis. centruny grauitatis G tranfit, erit. per notam centif.-
erauitatis proprietatem fm:. RQ=—o. Quare’ cum fit fs
mR:—S et fm =M erit quaefitumy corporis propofi
momentam. inertize refpectu axis CD =S -+-M.GH%

Q. E. L
Coroll. 1.

1~9. Momenturmr ergo inertiae corporis refped
axic. CD aequale eft -momento- inertiae eiusdem Ccorpoi
refpedt axiss AG: per centrum grauitatis G tranfeyn
vna cum: fado ex maffa in quadratum diftantiac:
granitatis G ab- axe: CD. -
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Coroll. 2.

r80. Dato ergo momento inertiae corporis refpe-
Gu axis cuiusdam per centrum eius grauitatis tranfeuntis ,
ficile determinabitur eiusdem corporis momentum inertiae
refpectu alius cuiusque axis illi axi paralleli.

Coroll. 3. |

181. Si igitur corpus, cuius momentum inertiae re-
fpeGtn -axis cuiusvis quaeritur, €xX pluribus compofitum
fit partibus , quarum fingularum momenta refpeCtu axium
illi axi parallelorum et per cuiusque partis centrum graui-
tatis trapfenntium dantur, erit momentum inertiae quacfi-
tum acquale fummae omnium MOMENtOIUM partium vna
cum produétis ex fingulis partibus per quadrata diftantia-
rum cuiusque centri grauitatis ab axe illo multiplicatis.

Coroll. 4.
182. Hinc igitur manat modus facilis quo citra cal-

culum  corporis maxime compofiti momentum inertiae
refpedtu cujusvis axis inuenire licet.

Scholion.

183. Ex his fequitor modus facilis et maxime
naturalis determinandi centrum  ofcillationis in corporibus
quibuscunque circa axem ofcillantibus , quem , etiamfi isTab -
huc non pertineat , tamen hic apponi conueniet. Sit g, 1.
corpus quodcunque , quod ofcilletur circa axem horizon-
talem per O tranfeuntem , atque C punctum i verticali
OC fitum, in quod corporis centrum grauitatis incidet ,

Kz | ita




Tab. XL
fig. 2.

momentum inertiae refpectu axis per centrum grauit
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jta vt OC fit diftantia centri ofcillationis ab axe.
fideremus autern corpus extra fitmm verticalem  detri
ciusque centrum grauitatis in G, ita vt ipfi angulus {
fit defcribendus , donec in fitum aequilibrii pertingat.
autem , quae corpus ad hunc motum angularem fol
eft pondus corporis quo in diredtione GH deorfum -
. Sit nunc maffa fen pondus corporis =— M efug

G tranfeuntis et axi ofcillationis paralleli =S erit h
corporis momentum refpectu axis ofcillationis — S—{-M.O
Momentum autern  gravitatis ad motum angularem cir
O generandrm et M. GO. fin. O ; ideoque vis gYIator

- M.-GO- fmO -
erit = —5—_}_—%—{)’—%{. Contemplemur nunc  pendulum fir

plex 0g aequali angulo goc 2 fin verticali o¢ diftang
cui in g pondufculum infinite paruum pfit alligatum circa g

ofcillans , erit vis gyratoria, qua pondufculum P ad a
. in. O . -
gulum goc abfoluendum  ammatdr — 22 Si ergo hae

vis gyratoria aequalis fuerit priori , pendulum fimplex 0
et compofium OG fimul in fitum verticalem peruenier

quia vtrique aequalis angulus eft percurrendus. Faciamusge
M.CoO. fin. . .y . __S4=M-€O% _

€rgo s W oc’? — _oc = >
longitude penduli fimplicis ifochroni , fen diftantia centli

ofcillationis in pendulo compciito 0 C ab axe ofcillationis, eri

ergo centrum oftillationis in Z , ¥t fit 0Z—=CO - 3wce;

Vnde apparet centrum ofcillationis perpetuo infra centriii:
. . - S . O
grauitatis G cadere , efleque intervallom CZ—j¢o

Hy pothefs.

184. In omnibus corporibus aquae innatantibus
cipue vero in nauibus concipere licet tres axes per-
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tram gravitatis G tranfeuntes inter € normales , primum
vyerticalem fcilicett CG1Y, fecundum horizontalem A GB
{pinze RS parallelum , in plano diametrali fium ARSB
et tertiom EGF pariter horizontalem , fi quidem nauis
foerit in flatu aequilibrii , et ad priorem AGB normalem.
Deinde ponere licet corpus huiusmodi a viribus follicitan-
tibus circa vnumquemgque horum axium ita conuerti pofle,
vt motus gyratorius circa voum horum axium non turbes
tur ‘2 motibus gyratoriis circa reliquos. )

Scholion 1,

r85. Ex fuperioribus fatis intelligitur corpus circa alium
axem liberum et immotum gyrari non pofle , nifi circa
quem omnes vires centrifigae fe deftruant. Quamobrem
i vires follicitantes corpus circa alium axem rotar¢ CO-
nentur , Motus orietur maxime irregularis , cum etiam
axis inclinetur ; quem motum definire difficillimum etiam-
num eft. Huic igitur incommodo medela afferetur , fi
talis motus irregularis refolui poffet in duos vel tres mo-
tus rotatorios circa axes fixos fimul factos; tum enim
cognito motu circa quemque axem feorfim , mMOtUs totus
inde facile colligeretur. Quamuis autern haec refolutio ac-
curate non ficcedat, tamen fi ad praxin refpiciamus , tu-
to fatis adhiberi poterit, fi tres illi axes inter ¢ fuerint
normales ; tum enim motus circa vnum Ininime a mo-
tibus circa reliquos turbabitur. —Praeterea vero i hi axes:
ita fint comparati vt corpus circa quemlibet forfim im-
motum gyrari queat , refolutio ifta eo magis veritati erit
confentanen. In nauibus autem, ad quas hanc tractatio-

nem praecipue accomodare inflitui, huoiusmodt tres axes
K3 vel
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vel renera vel proxime adefle folent. Quaelibet - it
dngis circa axem verticalem CD immotum gyrari. PO
atque etiam circa axem AB, quippe qui in plingd
etrali eft fitns ; tertius autem axis EF pari praerog i
va gaudet , prout experientia fatis euincit. |

Coroll. 1.

186. Si ergo huivsmodi corpori’ voa plurefie. Pos
rentile fuerint applicatae, earum effetus tam in corpoge
promouendo , quam gyrando circa centrum grauitatis £3
hacenus traditis pracceptis facile determinabitur. Primb
enim omnes potentiae in directionibus fibi parallelis centg
grauitatis concipiantur applicatae , €x iifque motus progrel
fiuus centri grauitatis concludatur.  Deinde fingularum pos
tentiarum momenta in ternos illos axes quaerantur , €
quibus motus rotatoxius circa quemvis- axem feorfim co
gnofcetur.  Collatis denique his motibus rotatoriis inter fg;
yerus motus circa centrum granitatis fatis accurate colligetus

Coroll. 2. 3

187. Tra ergo requiruntur ad hos motus deterni
nandos cuinfque corporis momenta inertiae  refpe i
pium feilicet axium circa quos rotatio fieri concipitur. -

Coroll. 3.

188. Si igitur in corpore tres huiusmodi axes

ter fe normales dentur , atque momentum corporis refpé
Gu cuiusque axis filerit affignatum, tum quaecunque -
tentine hoc corpus follicitent, verus motus ab iis p
dufus quam proxime poterit determinari ; in hunc
fem finem lemma Jequens adied.
LEMD
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LEMMA.

189. Sicorpus PARSBQ vrgeatur @ quibuscungue po- Tt

fentiis. ,, inuenire: MO qui in corpore generatur.

Solution.

Ex fuperioribus conftat a potentiis quibuscunque it
corpore duplicem generari moturn progreffmum fcilicet cen~
tri grauitatis, et gyratoriunt circa centrum grauitatis ; quo-
rumy motuumy. prior definitur fi. totuny corpusi v centro
granitatis concipiatur concentratuny , eique’ omnes potentiae
in direGtionibus parallelis. ponantur applicatae..  Ad motuny
gyratorium. vero determinandum fint. AB, CD', et EF
tres illi axes per cemtrumr grauitatis G- ducti et inter fe

normales ,. circa quorumr quemlibet immotum: corpus feor
fim libere gyrari queat. Sit nunc njomentum: inertiae -

corporis refpecta axis CD'—= P momentumr refpect axis
AB = @ et momentum refpectw axis EF—R. Confide-
retur iam vna quaecunque potentiarun follicitantium OZ, quae’
“in punéo O fit applicata ,, few cuius directio per O tranfeat..
Ex pun@o hoc O in planumr ADBC ducatur' normalis OH,,
itemque in planum AEBF normalis OL- atque in CEDE
normalis O, habebiturque: iunéis LN, LM, MH,, HK,
KI et NI parallelepipedum reGtangulum NGMLOHKI.
Deinde potentic OZ in punéo O applicats refoluatur im
tres potentias, Oa', O&,. O¢, quarum directiones fint in-
ter & normales et parallele axibus CD, AB et EF.
Conftat iam potentize: Oz momentum refpectn axis. A B
fore Oz. LM = O4. GN; eciusdemque potentiag: mo~
mentum refpecta axis EF fore =— Oa. LN =0z MG..
Similit
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Simili modo potentize O momentum refpectu’ axis CI
erit — Ob. IK—=054. GN, et momentum refpedt
axis EF — 04. IN=—=064. GK. Denique potentiae’
momentum  refpecu axis €D erit —Oc. HK=0
GM atque momentum refpedtu axis AB —=Oc¢. H
—Oc¢. GK. corpus igitur circa vnumquemaque axemd
obus momentis vrgebitur:quae inter fe vel confpirant v
contrariantur.  Spetata igitur congruentia vel repugnantii
momentotum  reperietur  potentiae  propofitae OZ my
mentum ad corpus circa axem CD conuertendum: fore =
Ob. GN~-0O¢. GM. Momentum vero refpectu axis AB
erit — Oa. GN—O¢. GK. Atque momentum refpeciy |
axis BF erit — Oz. GM~+06. GK  Simili modo re: |
liqme potentiae corpus follicitantes fant refoluendae , earum< |
que momenta in fingulos axes querenda , quae prout iftis. |
momentis vel fauent vel repugnant , figno —j- vel — ipfis
fint adiiciendae. Ponatur igitur p pro momento poten-
tiarum refpe@u axis CD ; ¢ pro momento refpectu axis
AB et 7 pro momento refpedu axis. EF. His ergo in- |
ventis habebitur vis gyratoria circa axem CD=— Byovis )
gyratoria refpedtu axis AB—Z; atque vis gyratoria e+
fpectu axis EF= % quae vires cum coniunctim aeque e
gant , ac feorfim , verus motus gyratorius innotefcet. Qs

E. 1. “
Coroll. 1.
190. Si dire@io potentiae follicitantis OZ per centr

grauitatis corporis G tranfeat, atque punctum Oin G capi
exnefcet parallelepipedum GNLMHOTK, atque propterea ¥
gyratoriae omnes in nihilum abibunt, vti quidem ‘alias con!

r Co

Tk 4
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Coroll. 2.

191. Si dire@io potentine follicitantis OZ parallela
fuerit vni axium , tum corpus circa hunc axem- non con-
vertetur , {ed tantum circa duos reliquos.

Scholion. |
192. Quia dire¢tio potentiae follicitantis eft linea
recta, in ea vbicunque libuerit. punétum O, in quo re-
folutio inftitnitur accipi poteft : vnde dubium oriri poffet,
vtram perpetuo eaedem vires gyratoriae circa fingulos axes

fint proditume , mutato puncto O, an vero fecus. Sed

qui rem attentius perpendet , facile intelliget, in quocun-
que loco reGae OZ punétum O accipiatur, eadem mo-
menta refpeCtu axium reperiri debere.

PROPOSITIO 17.

Problema. |
103. Corporis cuiuscunque aquae infidentis e ex fi-
B aequilibrii depulfi motum , quo fe in fitum aequilibrii re-
Jlituet | determinare.
Solutio.

Sit PARSBQ corpus, cuins ex fitn aequilibrii,
quem in aqua tenet , depulfi reftirutionem quaerimus ; G
eius centrum grauitatis , atque CD, AB et EF tres eius
axes inter f& normales, circa quorum quemuis 1MMOLUM
corpus libere rotari queat.  Sit maffa feu pondus buius
corporis =M atque momentum inertiae eius refpectu axis
CD—=P; momentum refpeGtu axis AB—=Q et momen-

tum refpeu axis EF—R. Ponamus 1am cOrpus hog
L : aquae

Tab, XL
fige 2.
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aquae ita_infidere, vt partis {ibmerfie centrum magmtudl-!
nis fit.in O, atque OZ linea ad fuperficiem aquae nor-
malis, fen verticalis ; fit N pondus aquae partem fi bl
mer£1m volumine aeqmnrrs 5 vrgebitur ergo hoc corpiig
a preffione aqme furfum in die®ione O Z viz==N.
fimul vero deorfim vrgebittr proprio pondere M in di- -
reCione GX per centrum grauitatis G. tranfeunte. Ab his. -
ergo duabus virbus centram gravitatis G farfom vel deor- .-
fim vrgebitur prout N vel maius vel minus foetit quant
M. id quod per f& patet. Quemadmodum autem corpi
interea circa centrun gravitatis G convertatur , fequeith.
modo ex fola vi OZ definietur ; cum altera vis GX pet. -
centrum gravitatis ipfum G tranfeat.  Ex O ducantur axi-
bus fingulis rectae parallelae OLaz, 601, OHe fifque cofié. "
nus ang. ZOa=ua; col aﬁg ZOb b et cof. ang.
Z0O¢—¢. His poftls fi potentia N in direGtione OZ.
trahens refoluatur in tres potentas juxta directiones Oa,’
Qb , et O¢ trahentes, erit Oz =Nz ; Ob=Nb et
O¢=Nrc. Ex iftis cum lemmate praecedente comparas
— N(b- GN+C GM%

tis inuenietur vis gyratoria circa axem CD=—
agens in fenfim AEBF. Circa axem AB vero erst ws-j‘

gyratoria — MECN=CCR) qoens in fenfim ECFD.  Vis
h.

denique gyratoria circa axem EF erit =¥z GK}agenﬁ

in fedim BCA. quae vires gyratoriae {i fimud conﬁdercn-

tur, obtinebitur verws motus gyratoriis circi centrum ; e

tllt‘ltlb Q E. L
Coroll. 1.

194. Si ex centro grauitatis G in direGHonen
tentiae follicitantis OZ demittator perpendiculm G
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relolutione potentiae OZ , momenta eius refpectu cuins-
que axis poterunt determinar,

Coroll, 2.

195. Si enim finus inclinationis axis CD ad pla-
~ mum GYZ fuerit K erit momentum potentize OZ=—N
refpectu axis CD—=N. GY. K.

Coroll. 3.

196. Similiter fi finus Inclinatiogis axis AB ad

planum GY Z fuerit  , etit momentum potentiae N re-
fpeu axis AB=N.GY. m.

Coroll. 4.

197. Atque fi finus anguli inclinationis axis EF
ad phinum GYZ ponatur # erit momentum potentiac N
refpectu axis EF—=N. GY. ».

Coroll. 5.
108. Hinc ergo facilius patet momenta eadem pro-
dire , in quocunque doco reétie OZ pmné&tum O capia-
tur , cum eius pofitio in his formulis in calculum non in-

grediatur. |
Scholion.

199. Ratio horum momentorum in corollariis affi-
gnatorim fluit quidem ex forma momentorum propofi-
tionis,, fed tamen facilins ex principiis ftaticis reddi poteft
fequenti modo. Sit corporis cuiusuis centrum grauitatis G, Tab. x11,
et axis per id tranfiens GC, cuius refpectu momentum fige I
cuiuscunque potentiae corpus follicitantis determinari  Opor-

L 2 teat.
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teat. Vrgeatur fcilicer corpus a pogentia N in dire&iﬂn}@"”
YZ, in quam €xX centro grauitatis G cadat perpendicii~i-
fum GY. Iam ex Z in planom GYC demittatur per~.
pendiculum ZC , iunétaque CY , etit planum ZY Cror-
male ad planum GYC , atque CY normalis in CY.
Refoluatur potentia Y Z in binas laterales Y C et alterany- .-
cuius direio eft parallela ipfi ZC ; habebitque haec po- .
flerior potentia fola, quae eft NZC momentum refpec’
axis GC. Demifio igitur ex Y in GC perpendiculo YM,

- : - : __N-ZC-YM
erit momentum potentiae refpectu axis GCC=x57——="

LZOL X Demiffo nunc porro ex Cin YZ perpen-: |
diculo CN , erit YZ:CZ=—YC:CN, vade prodit il- - |
fud momentum —N. GY. ﬁ% ‘Eft vero CN perpendi- __
culim ex C in plinum GYZ demiffim ob CY ad GY
et ZY ad CY stque CN ad YZ normales. Quam- 3§
obrem exprimet % finum anguli, quem axis GC cim
plano GZY conflituit. Qui finus fi dicatur k erit mo- §

amentum —N. GY. k, vti in corollariis -eft affertum.

PROPOSITIO 18. ]
Problema. | o

200. Si corpus aquae infidens vtcunque fuerit ex fi-

tu aequilibrii deturbatum , -definive axem Dev cemiyuit. gra-
uitatis tranfeuntem | circa quem corpus gyrari incipiet. - J
Solutio. | i

Sit corporis pars aqme immerfa MPNQXP , eis-

-que -centrum magnitudinis O et pondus aquae ¥olumia
partem fubmerfam aequantis = N.  Sit PMQN. &8
.aquae in plano horizontali fita, et OZ retta vertic
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yrgebitur ergo corpus a preffione aquae Vi N in directi-
one OZ furfum, Ponatur corporis centrum grauitatis
in G, et ex G in OZ demittatur perpendiculum
GY. Deinde per G ad planom GYZ ducatur normalis
DC quae proin erit linea horizontalis. Circa hanc autem
lineam horizontalem DC tanquam circa axem corpus in
fitum aequilibrii fefe reftituens , conuerti incipiet Nam
cum axis DC ad planum GYZ fit normalis , potentia
N nullam habebit momentum in alios axes huic ax DC
normales. Tota ergo potentia vim fiiam impendet ad
corpus circa axem DC conuertendnm, eritque €ius momen-
o —=N. GY. Q. E. L '
Coroll. 1.

201. Si ergo axis DC ita fuerit comparatus, Ve
corporis circa eum rotamtis Vires centrifigae {e mutuo de-
fruant , tum corpus perget circa hunc axem immotum
gyrari.

Coroll. 2.

202, Corpus ergo aquae infidens ex fitu aequilibzit
deturbatum , in cum reffituetur motu gyratorio circa aXem
quendam horizontalem: dum interea -centrum gravitatis vel
firfum vel deorfum tantum fertur. |

Scholion.
203. Etiamfi autem corpus :cirea axem CD im-
motum libere gyrari poffit, tamen inde non fequitur,
integram  reftitutionem fieri circa hunc axem. Nam in-

ter hinc motum dire@tio OZ mutari poteft, vnde quo-

.que variatio axis DC oritur.  Sed €X his tamen fatis

.motus reflitutionis per{picitur.
3 ‘CAPVL




